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提要 金属成型
,

涡轮叶片寿命
,

金属结构承载能力
,

装 甲 侵 彻
,

以 及 结 构 金

属抗断裂能力等方面的进展
,

都取决于对金属塑性的深入了解 由于金属塑性响应

的内在复杂性
,

因此要获得这样的了解
,

就需要持续不断地进行研究工作
,

并需要

在理论
、

实验和数值方法上有所创新 经典塑性理论虽然在对金属结构受到接近比

例载荷的常规应用中具有很大价值
,

但在涉及象大变形
、

循环载荷
、

高温
、

局部剪切

或高应变率的许多重要应用中却不令人满意 必须有一个在物理学基础上发展起来

的期性理论
,

来解决现代工程技术所面临的种类广泛的问题 发展这种理论
,

需要

有严格的实验
,

以便揭示微观机理和宏观塑性响应之间的关系
,

并为确定所提出理

论的正确性提供根据 对于发展一个更全面的理论来说
,

考虑率相关
、

大变形
、

非

比例载荷
、

温度敏感性及晶界效应等是重要的 计算机的大小和速度的 惊 人 的 增

长
,

为利用更符合实际的塑性理论进行十卜算消除了障碍 放松对计算的约束条件
,

给与塑性有关的工程技术问题的重大发展提供了一个特殊良机 由于晶粒旋转及空

洞扩散之类的效应引起了软化
,

因此要想适用于涉及这种软化的情况
,

就需要有精

确的有效计算机编码 尤其十分需要预测材料由于形成剪切带和由于空洞并合而引

起的破坏的能力 在一般加载历史过程中
,

必须确定控制损伤累积的物理原理
,

并

用计算机编码表示出来

背景和当前研究趋向

塑性变形不同于弹性变形
,

它与加载的先后次序有关
,

并且在作用应力去 掉 后 仍然存

在 而且
,

尤其在高温下
,

当作用载荷恒定时
,

会产生塑性蠕变应变 塑性变 形 对 应 力路

径
、

加载时间
、

温度的依赖关系
,

以及塑性响应的非线性性质
,

是我们在预测材料和结构的

塑性响应时碰到的主要困难

然而
,

这个方面正在取得进展 我们 已经知道
,

塑性变形是由称之为位错的线状缺陷的
运动产生的 当作用应力去掉时

,

这些位错不能恢复到原来的位置 位错这个术语是 年前

弓进的
,

用来解释固体的弹性极限应力一般小于固体的弹性模量 个或 个数量级的观察结

果 位错的存在
,

己经由许多透射电子显微镜直接观察到的结果充分地得到确认 此外
, 一

我

们还知道了象鉴别与滑移过程有关的晶面和方向
,

以及静水压力下屈服应力的相对增强之类

的定性特征 然而
,

我们一般尚未得到可以定量描述任意加载历史过程中应力与应变之间的

关系的本构关系



缺乏公认的能得到
’‘

泛应川的本构方程
,

是塑性理论的
·

个主要的困难 这使塑性理论

这门学科 与具有 已知本构方程的弹性理论
、

牛顿流体力学
、

电磁理论这些学科大不相同
,

研

究的焦点在于改进求解各种边值问题的方法

对于单晶的情况
,

研究上述这类本构方程已经取得进展 已经证实
,

在给定滑移面上主

要 导致引起位错运动的应力分量
,

是滑移面内剪切力在滑移方向上的分量 已经把宏观塑性

应变率与不同滑移面族上的位错密度和位错运动建立了联系
,

最近并把这些运动学关系用公

式形式表达了出来
,

用以计算在许多塑性变形情况下是非常重要的大变形和旋转 位错可动

性与温度及等效剪切应力依赖关系的一般特性也建立了起来
,

并 己对各种不同加载条件下的

各种晶体得到了宏观应力
一

应变关系方面的大量实验结果 此外
,

与位错的运动
、

增殖及其

相互作用有关的许多定性特征
,

已通过透射电子显微镜而得到
,

包括受应力试件中位错运动

的真实观察结果

然而
,

描述位错运动及可动位错密度依赖于宏观应力和依赖于其他一些表征现有位错构

形变量的定量关系式
,

尚不足以用来预计所观察到的宏观响应 主要症结在于缺少可以计入

加载历史对现有塑性响应的影响的满意的模型 加载历史之所以重要
,

是因为它对现有位铃

构形起着影响
,

即通过位错应力的相互作用而影响到以后的塑性变形

对多晶体固体来说
,

把塑性变形过程中宏观应力与应变的历史联系起来的困难
,

在于还

必须计入构成宏观连续介质单元的单晶在取向上的差别 取向上的这些差别
,

影响着各种晶

体中己作用的应力与正在作用在位错上的应力之间的关系
。

宏观应力和应变率的计算
,

必须

从对应的单晶的数量
,

通过对现有晶体取向分布计算出适当的平均值来得到 建立关于多晶

体材料宏观塑性响应的模型
,

由于晶界和晶体织构的影响而相当复杂 晶界有抑制位错运动

的趋势
,

这是因为在晶界上的滑移面取向不一致—正是唯独这种多晶体效应是不能从对单晶的研究得到的 品体织构具有构成宏观单元的晶体的择优取向
,

它是在塑性变形过程中由

于不同的品体在变形进行时受到不同的旋转所产生的 晶体织构对在金属成型及装甲侵彻时

产生的大应变下的应力
一

应变关系有重大的影响

对于 以由位错的运动所引起的细观尺度滑移模型为基础的多品体材料的塑性响应
,

在研

究其宏观本构方程时
,

虽有显而易见的困难
,

但还是在取得稳步的进展 已经发展了在平均

的意义上模拟相邻晶粒的刚度效应的方法 理想的但又符合实际情况的本构关系的数学结构

己经建立起来了
,

在这里
,

给定的滑移系统的位错运动仅仅通过对等效剪切应力的依赖关系

来依赖于应力场 超巨型计算机正在使计算晶粒取向的分布的平均值所需要的大规模计算变

得轻而易举

由于缺乏一个以位错力学为基础的完全令人满意的多晶体塑性变形理论
,

结果简化的唯

象理论便发展起来了
,

已经证明这些理论可应用于多种用途
。

其中最简单
、

最常用到的理论

是具有各向同性应变硬化的所谓 流动理论 根据这种理论
,

在有效剪切应力
,

或 等效

地 弹性剪切畸变应变能
,

达到一个临界值时
,

塑性流动开始发生 这个临界值随等效剪应

变的增加而增加
,

以便给出各向同性应变硬化的模型 假定塑性流动以这样的方式发生
,

即

塑性体积变化为零
,

并在给定的应力条件
一 ,

塑性流动所耗散的能量相对于其他可能的流动

而言是最大的 这个理论有一个漂亮的数学结构和使其适用于获得数值解的吸引人的数值特

征
,

这个理论很容易推
‘一

到包括应变率和温度的影响
,

只要所施加的载荷大致 是 按 比 例增



加
,

而且应变并不太大
,

比方说小于
,

则这个理论的预计结果就同实验结果符合得相当

好 然而
,

当加载方向突然发生变化时
,

所预计的刚度至少在一开始时似乎要比实验测得的

大得多 这个较大的刚度使预计的塑性响应要比实验中观测到的稳定得多
。

例如
,

这个理论

往往会造成过高估计压应力下壳体塑性屈曲所需的载荷
,

而不能预言象形成强局部剪切变形

带 称为剪切带 那样造成的不稳定性 也不能说明不同加载条件下
,

不同晶体织构发展的

原因
,

因而也就不能说明
,

例如
,

拉伸和扭转下金属大应变塑性响应的不同之处

未来的研究方向

金属塑性理论要取得进展
,

要求在塑性流动的位错机理层次的物理了解方面和宏观变形

的数值模拟方面都要有所发展 由于在模拟位错运动和预计结构塑性响应之间尚有巨大的差

距
,

还由于在预计结构塑性响应方面需要作更好的工作
,

因此
,

看来必须继续发展关于塑性

流动的唯象理论
,

这些理论可以直接用来根据简单加载历史下测得的塑性响应来预计宏观塑

性响应 然而
,

应该认识到这种方法的局限性
,

并在发展以位错力学为基础的塑性流动的物

理理论方面继续进行研究
‘

模拟工作应该着重于通过剪切应变的局部化和空洞的生长与并合来预测破坏 正确处理

这些有限变形是这些模型的一个重要的要求 这些模拟工作既应当把塑性流动的主要物理特

征结合起来
,

还应当发展工程上重要问题的精确的计算机解法 应当日益注意包括应变率依

赖关系的分析方法
,

因为这些分析方法对于描述应变率范围很广的塑性变形有着潜力 应当

高度重视可以用于研究涉及材料和结构不稳定塑性响应的问题的数值方法 尤其需要确保用

来计算受动态载荷结构的大变形的计算机编码的可靠性

需要用实验来指导对塑性流动与加载历史的依赖关系的模拟 在低应变率下
,

将伺服控

制机中应力实验和循环载荷实验相结合是合适的 应当取大应变的变形
,

并且应当记录织构

的变化 需要研究高温及高应变率的影响 需要在很广的应变率范围上确定绝热加温及热软

化对剪切应变局部化的影响
,

尤其在高应变率下
,

但对
“ ’一

“ 一 ‘
的低应 变 率 也 是如

此 在这些低应变率范围内由于塑性变形而引起的加热
,

通常都忽略不计 为了对位错力学

包括位错对不同滑移系统的相互作用有更深入的了解
,

应该对单晶体进行实验 微观观察应

当是这些研究的一个必要部分
,

以便有助于把宏观塑性响应与微观机理联系起来
。

铸要开展研究项目一览

下面列出最需要研究的一般领域
。

指出了每一领域中特别感兴趣的课题
·

蠕 变 在塑性变形的粘塑性模型中
,

蠕变的统一处理方法 包括卸载
一

再加载循环在

内的非比例加载路径时的复合应力状态效应 通过微观与模拟相结合
,

将蠕变应变与基本机

理研究联系起来 高温 , 空洞的扩张与扩散
。

·

剪 切带 剪切应变局部化的基本了解
,

包括几何软化
、

热软化和应变率 敏 感 度 的影

响 剪切带的传播 , 发展本构模型和计算方法
,

这可以将例如金属成型中的剪切带的形成包

括在计算之中
·

大变形 了解织构和各向异性的发展 , 在连续介质理论中模拟这些影响
,

并把它们包

括在有限元编码中
。

这里指的只是离散化的位错物理模型 对几十年来
,

在位错连续统理沦方面取得的里要进展只字不提
,

似乎应该看
成是个不小的琉忽 —校者

, 甲



·

细观尺度到宏观 尺度 根据单晶休的行为模拟多晶体的响应 包括品粒尺寸和晶粒内

非均匀变形的影响 织构的发展 应变率效应 , 塑性流动的统计研究和内在非均匀性 , 疲劳

裂纹的形成 按规定的力学性能设计材料
·

高应 变率 高应变率下的流动应力
,

包括它对温度的依赖关系 绝热剪切带 应用于

动态断裂
,

高速机加工和装甲侵彻
·

结构动 力学 动态塑性屈曲 大挠度 实验结果与工程近似以及与完全数值解的对比

关系
。

·

金属基体复合材朴 用高强度纤维加强的软金属的变形机理 , 包括纤维弹性伸展的影

响 , 粘接
·

薄膜 固化和冷却过程中的蠕变和塑性流动 残余应力 屈服应力
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以及 对初稿提出了审阅意见

提要 聚合物力学提出了包括由表述基本特性到模拟复杂生 产 过 程 的 许 多 方 面

的迫切技术问题 尤其重要的是把损伤状态正在发展中的固体的非线性本构方程表

达出来的方法 对聚合物流体的相应表达形式
,

将能够解决许多非牛顿流变学的重

要问题

。

引言

许多类型的材料表现出一种粘弹性的行为
,

照字面来讲
,

这就是说
, 材料的行为既非理

, 飞,


