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近年来跨音速轴流压气机获得了更广泛的应用
,

预计未来这种压气机在国防及国民

经济的各个领域内的使用会更加普遍
。

为了完善压气机内流场计算的三元 流动 设计 方

法
,

缩短压气机的研制周期
,

必须仔细地研究压气机内的流动过程
。

为此建造了包括各

种测量手段的特殊试验台
。

本文对这些测量方法做一概略介绍
。

一 常规测皿方法

所谓
“

常规 ” 的测量方法
,

就是使用总压
,

总温
、

方向
、

静压测针放入到气流中
,

测量放入点气流参数的变化
,

或在压气机外壁及内壁开有测量气流静压的测量孔
。

〔 〕

〔 〕 〔 〕 〔 〕给出了各种探针的结构型式及其校正方法
。

由于放入气流中探针对气流参数的影响程度到底怎样
,

还缺乏系统的理论和实验研

究
。

〔 〕中提出了探针对气流参数影响的理论修正方法
。

这种修正方法是在叶栅计算

巾考虑叶栅出口有一个圆柱探针测杆对流场扰动的影响及对没有放入测头时流场计算值

之间进行比较
,

比较的结果就得出测杆对流场的影响量
。

这样做显然也得到了一些对比

结果
,

但这仅限于叶栅内为流动是位势流
,

流体流过叶栅与测杆时没有分离的情况
。

实

际上
,

流线 围 绕探针测杆的绕流经圆柱后就会分离
。

所以要修正探针测杆对叶栅中测

量参数的影响
,

还需做大量的理论和实验工作
。

由于放入气流中的探针测杆对气流参数的影响
,

因此在压气机常规测量技术中
,

探

针位置的布置
,

测点的数 目
,

各种测量数据的使用
,

试验程序
,

就必需仔细考虑
。

上述

各项中的一项处理不当
,

就会使试验结果产生极大的误差
。

国内和国外的研究试验结果

表明
,

由于在试验中压气机流道内放入过多的测头
,

而使流动发生阻塞
,

压气 机 的 压

比
、

效率
、

失速余度也有很大的下降
。

为此我们对上述几项分别加 以说明

压气机通道部分测点位皿的选择

在压气机试验中通常在通流部分的下面截面进行测量

进 口导叶前
,

在没有进 口导叶时在第一级动叶前
。

整台压气机的出口
。
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每一叶片排的后面
。

在美国 及英国
。 。 。

早期的单转子及单级的试验研究中选用的 探针 的

轴向位置在转子前离转子前缘于时 毫米
,

在转子后离转子后缘于时
,

在静子后

离后缘士时 〔
“ 〕。 近来级的测量位置为

。

一 静子弦长 「
’吕 , 。

沿半径或栅距测点的数 目由研究的 目的决定
,

在压气机仔细测量时
,

在径向和周向

就要有比较多的测点
。

测点在径向位置的布置
,

对于固定仪表一般采用等距的布置
,

等

。
、二 、二

,、 , , 。 , , , , , 、 。 、 ,

、
、

一 、
, 。 , 。

一
, ‘ , ” ,

一 。 一一
、 , 、

,

井 内 一

环面的布置
,

或者采用沿设计流线布置测点
。

对于小轮毅比的压气机进 口级‘“ 云蒙
一般沿设计流线位置布置 一 个测点

。

对于大轮毅比的压气机级 沿通道高

度可布置 一 个测点
。

大量的测览结果表明 没有必要增加沿通道高度的测点数 目
。

为了求得基元叶片的

性能将等距或等环面布置的测点 上测得的数据插值到流线上
,

然后插值到叶栅 的 前 后

缘
。

在压气机级和压气机出口周向沿圆周等距的选择 一 测量点
。

在研究压气机进 口

畸变时
,

在辱一象限内都布置周向测点
。

压气机级和压气机出口的测头应放置在通道中

间
,

要预光考虑到静叶沟出口方向
,

使测头不要落入到叶片尾迹中
。

压气机出 温度场足
一

不均匀为
,

有些压气机沿径向温差 一 ℃
,

周向 温差 一

功 ℃
。

因此应在周向及径向装有足够的测点
,

然后取其平均位
,

这样得出的压气机 曾
、

性

能的误差才 比较小
。

压气机工作轮后的温度由于 与静叶后的滞止温度相等而且工作轮后测量似按时间的

平均值与按栅距的平均值之间的不协调而测不准
。

因此在做级灼试验时
,

可以不测量
。

而在单转子试验时
,

可使测点的轴向位置离工作轮稍远处测量
。

。

压力
、

温度
、

扭矩传感器

压气机试验台采用电子计算机操作和控制时
,

就要求将压力
、

温度
、

角度等测量值

变为电信号
。

因此
,

每一 个测头上都有一个特殊的转换器
,

这个转换器的特性是预先校

准的
。 〔。〕 〔‘ ’

为了减少数据处理电子计算机的字长
,

最好选择校正系数只有两个未知数 的 传 感

器
。

这些传感器是

压力传感器
。 ,

这种传 感器

是 电阻应变丝片式传感器
,

指示精度士 毫巴 士 毫米水柱高
,

测量范 围 到
。

巴
。

电子扭力计 用来测量扭矩
,

并将测量值变为电信号
。

测量精度王
。

装 ’ 一元 件的热电偶 正 温度 系

数
,

标准电阻 欧
,

用它来测量压气机进 口和出 口的温度变化
。

正温度系 数热 电偶

的电阻值
,

随温度系数的增加而增加
。

装有 一元件的热电偶 负温度系数

元件
,

这种热 电偶装在测头 和轴承上
。

负温度系数元件的电阻值随温度的增加而降
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低
,

并且有线性的特性线
。

利用装有测量压力和温度的复合测头来测量压气机内流场参数
。

这种复合测头做成

两种型式
。

用于测量亚音速的球形测头及测量超声速用的尖壁形测头
, ’。

这种复合测头可用 电机带动沿周向 叶棚栅距 及径向移动
,

在 电机轴上的刻度盘

上
,

装有显示位置的装置
。

用这种测头可 以得到气动和热力参数的资料
。

如 数
,

气

流角
、

速度
、

总压
、

静压
、

总湿及静温
。

使用这种复合测头时在压气机机匣 上必须有移位机构的足够安装空间
。

静压孔的应用 用壁面静压孔测量压气机通道内外壁面静压的变化既不扰动气流又

做起来简单方便
,

并且对于校正压力测头测量的是否正确及判断压气机各级的工作情况

有很重要的参考价值
。

正因为这样
,

在压气机试验研究中大量的使用壁面静压孔
。

静压孔的孔径一般在
。

一 毫米之间选取
。

不推荐孔径小于
。

毫米
,

因为这样小

的直径容易被气流中的灰尘阻塞
。

也 不要大于 毫米
,

因为这会使静压测量有比较大的

误差
。

直径在 一 毫米时
,

测量压力值比实际压力值大约相差 由速度头 引 起

的
一 。 卫乒

一实际压力值
,

一测量压力值
,

一气流速度
。

当静压孔径由 毫米增加到 毫米时
,

由速度引起的误差变化由。增加到
。

在此之后静压孔径增加到 毫米而误差增加不大
。

静压孔径应满足 的条件 一测量处壁厚
,

一静压孔孔径
。

测量静压值灼误差随着 数的增加而增加
,

对于孔径为
。

毫米的静压孔
,

数由

增加到
,

误差增加二倍
。

〔 〕中图 给出压力测量误差与孔的进 口边缘尺寸和形状的关系
。

在压气机研究中除在各测量平面开有内外壁静压孔外
,

为估计静压在叶片通道内及

轴向的变化及周向不均匀性
,

还开下面三种静压孔

沿静止叶栅栅距 沟中心线 即近似中心流面 上
,

轴向投影的等距位置上开有

一 个静压孔 最好外壁及内壁均开此静压孔 以决定静压在叶栅通道内的变化
,

了

解叶棚负荷情况
。

沿静上叶姗姗距
,

在出 口测 量平面 上周 句等距 勺开 言 一 个静压孔
,

以决定静

压在一个栅距内为变化
。

结合中心线静压孔可以了解由叶片到叶片约静压变化情况
。

沿压气机级为外壁开有 个静压侧点
,

在压气机级转子后内壁处有 个静压测

点
。

用这种静压的轴向变化
,

来分析压气机通道内气体的流动情况
。

测 数据可命性判断

常规测量数均可靠性决定于每个测量参数灼精确度
,

正确决定被测参数的精确度是

很不容易约
。

因为压气机巾的测头受径向流动
、

脉动流动为影响
,

气流周向不均匀的影

响
,

气流紊流度的影响
。

实验研究指出 气流紊流度愈大
,

测头对气流狗不灵敏角越 」、
,

测量误差越大
。

压
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气机内气流的素流度与压气机的工作状态有关
,

在接近失速状态压气机的素流度增加
,

而在其他状态压气机内的紊流度大约为
,

这时反引起 的动压头的误差
。

为了判断压气机内渺量参数之间的可靠性
,

在压气机试验过程中对各测得参数进行

比较性校准
。

在试验过程中比较压气机级进出口截面 对多级压气机为压气机进出口 用总压
,

静压
,

方向测头测得的积分流量

叶央
,

叶根

与压气机试验器进 口测量管测得的流量进行比较

叶尖
,

。 、 。“
产,

兀一测

‘、

叶根

流量的相对 比值
,

如果在此范围内
,

可以认为总压
,

静压
,

方向测员灰 有一定可靠

性 沟
。

另外比较转
一

出口 切向分速度与圆周速度 将径向及周向的各测点测 准值 进行

均 乘积所得 之功

, 二 梦
。 一 , ,

及静
一 二出门 温升 以等径向及周向的各测点测 准仇 注行平均

一

计算之功
。

, 。、

七‘ 二
一

二丁找 气‘
。“ 一 ‘。‘

及测扭器所测之机械功
。。

这 三种功的相对 比值

蕊 士

经过上面流说及功的各种测量 ’的 比较在所允许的范闹内
,

区时可以认为常规测头

测得的温度
、

压力
、

气流方向等参数的测量数据是可靠的
。

二
、

特殊测

。

脉动压力的测

用常规测鼠的测头测得的只是流体参数的时间平均值
,

为测得快速变化的压力必须

应用小惯性的 限力传感器一热线风速仪
, ,错体传感器

,

电容式传感器
,

电感式 传 感 器

等
。

如用热线风速仪测量转子后叶片的尾迹
,

这时
,

热丝传感器应放置在离转子后 一

万弦长处
。

在美国 的早期跨音速压气机研究中
,

采用石英压电晶体传感器来测量瞬时的
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静压值米决定激波 形状和位置 “ “
,

从而建立起简化和复杂的计算激波损失的流 动模

塑
。

这种模型在后来的跨音速压气机的设计巾得到了广泛的应用 ‘,名 。

随着测试技术的发展
,

做成了小型晶体压力传感器
。

如 瑞士产的
“ ” 型或

“ ” 型
。

这种传感器的直径为 毫来 频率反应为 千赫
,

线性度

上
。 ,

使用温度范国 一
“

一
卜 ℃

。

由于传感器的小型化
,

在压气机转子顶部阴机匣处
,

一

可以放入 个测头
,

这些测头
一

与机匣内壁平齐
。

个测头中的 个用来测量瞬时的静压值
,

而其中的一个是放置在盲

孔中
,

测量由压气机振动而引起示波器波形的变化
,

做为其余 个测头的比较信号 哗 , 。

这样
,

就代替了早期在转子机匣外壁处装四个测头的 试验方法
,

使测得激波形状和位界

的方法更精确
。

通过试验研究已经证明
,

用动态压力传感器可以测得叶片顶部的静压分布
,

因而可

以在激波产生的地方获得压气机不同工作状态时的激波形状和位置
。

由于三元流动沟影响
,

品体传感器尺寸对静压精度的影响
,

环壁附面层对静压的影

响
,

这些因素还不确定 因此获得的数据还不能做定量的分析
,

只能做定性的比较
。

即

使这样
,

已经提供了叶片排内通道激波对叶片排背压的影响
,

激波与附面层相互作用
,

叶片进 口形状使进 口 数减到最小的能力
,

这样一些叶片排内跨音速流动的知识
。

除晶体传感器外
,

还使用两种形式灼半导休传感器
,

半导体传感器与晶体传感器比

较除尺寸小外
,

还可用来测量绝对压力值
。

半导体传感器与温度有很大的关系
,

这就影响了灵敏度
。

由于半导体传感器对温度

变化具有滞后性
,

因此用温度修正就很困难
。

在压气机试验时采用的半导体传感器
,

直

径 毫米
,

用它来决定局部静压的变化
。

在试验过程中这两类信号都输入到多线示波器中
,

为了使这些高频信号能够在电子

计算机中处理
,

应用
一

个特殊的装置
,

这个装置推迟信 号的传递
,

并按时 间将 信号 拉
一

长
。

。

旋转失速的测里

对压气机不稳定工况的研究
,

有助于了解压气机失速和喘振的机理并能寻求扩大失

速余度的方法
。

为求得压气机内失速的类型
,

是全叶高的失速还是部分叶高的失速
,

通常前者对应着

突变失速
,

后者对应着渐近失速
。

在通道叶高的
、 、

处放置三支热丝风速

仪
。

在实验过程中一旦失速类型判定后
,

就将热丝放入到同样径向位置上
。

只需两支游
头就能决定失速区的数 目及失速区的传播速度

。

为此两支测头应该这样布置
,

使其周向

之间的夹角满足以下不等式

擎
甲

一失速区的数 目

甲一两支测头之间的夹角

由于 目前旋转失速试验中
,

还未观察到大于 个失速区的流动
,

因而推荐 〔 〕
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两个传感器之间的差值 小二
。 一 “ 。

如果有大于 个失速区的流动
,

热丝风速仪的频率响应不够
,

必须用高频特性的仪

表来研究失速现象
。

一般由示波器中得到的两个测头相对应的频率常数间隔
,

得出失速区的数 目

互

,

是示波器中显示的两传感器对应的频率常数
。

得到失速区后
,

就可 以得到失速区的传播速度

华 二卫二
一

心 分 ,

“
一示波器振子的脉冲频率

只要两支测头安装角合理
,

就可 以得到在压气机失速时
,

失速区的数 目和失速区的

传播速度
。

三 光学与激光测试技术

光学侧量方法的优点是对气流没有任何影响
,

可以得到气流状态的全部情况或某一

定区域内的流动情况
,

不象其它测量方法那样只能测出某些点的气流参数
。

并且对于流

体可以进行连续的观察
。

光学方法通常有阴影法
,

纹影法
,

干涉法
。

年多普勒激光器首次应用在流体为测量上 【“ ’
。

年激光测速的方法就 应用

在低速压气机的研究上 〔‘。
。

了 年激光测速应用到高速压气机的研究中
。

这种 激光测

速器测量速度的范围由 米 秒
。

应用它测出了风扇的激波图形和各个叶高处的速

度值
。

测得为数值与特性线法及时间相关法计算的结果能很好的符合
。 〔‘ ’
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